// Kwdikag yla pétpnon taxutntog Stadoong Tou fxou otov agpa
// ue T xpnon tou awodntrpa uneprxwv HC-SRO4

// Naumpwvidng Eudyyehog 2024

const int trigPin = 2; // Trig otov aiwebntrpa

const int echoPin = 3; // Echo otov awobntrpa

void setup() {
pinMode(trigPin, OUTPUT);
pinMode(echoPin, INPUT);
Serial.begin(9600);
digitalWrite(trigPin, LOW);

delayMicroseconds(10);

void loop() {
float duration;
digitalWrite(trigPin, HIGH);
delayMicroseconds(10);
digitalWrite(trigPin, LOW);
// Twpa oTéAVETAL O UTIEPNXOG
duration = pulseln(echoPin, HIGH);
// Twpa Aappavetol o ultépnxocg
Serial.printin(duration);

delay(2000);



